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{NAVICO

Résumé des fonctions communes a tous les cadrans Corus

LIGHT Mise en service ou extinction de ['éclairage (suivi d'un menu de réglage d'intensité)
EXIT  Retour au menu principal
OKAY Validation d’'un changement et retour au menu précédent

» Accés aux autres fonctions du menu

MENU SECONDAIRES

Ces menus contiennent les fonctions de réglage moins couramment utilisees et la fonction de
reconfiguration des C600AD.

Pour accéder aux menus secondaires, maintenir la touche LIGHT pressée jusqu’au second
bip. Les menus SET, CAL et HEADS (C600AD seulement) apparaitront.

Le menu SET contient:

LIGHT Mise en réseau ou isclement de I'éclairage des cadrans
CONT Réglage du contraste de l'écran
DAMP Temporisation (amortissement) pour obtenir un affichage plus stable

Le menu CAL contient:

Toutes les fonctions d'étalonnage et de calibration de la donnée affichée

UNITS Choix des unités de mesure

ISSUE Affichage de la version de software du cadran et du capteur

PIN Entrée d’'un code secret empéchant l'accés aux menus CAL et HEADS

Attention a ne pas valider un code secret sans le noter, vous devriez alors contacter nos services
pour pouvoir I'effacer. En cas de doute, valider 000 pour annuler.

HEADS Permet de reconfigurer le cadran C600AD pour qu’il affiche une autre donnée
Exemple: passer de loch en sondeur
Les notices détaillées suivantes correspondent a une installation complete comprenant tous les

capteurs de la gamme. En l'abscence du capteur correspondant, it est normal gue certaines
fonctions n'apparaissent pas a I'écran.



CORUS MULTIDATA - C400M

ECRAN DE BASE #

DAMP

Temponsation de

I'affichage loch et sondeur. E
Voir manuel général p 8

Lo DAMP 2

ALARM

Accés aux
réglages des 2
alarmas du
sondeur.

SHALLW 178.0
DEAY & A\ Ll

SHALLW et DEEP

SHALLW = Alarme de surface

DEEP = Alarme basse

Sélectionnez la valeur désirée a I'aide des
louches A W, puis pressez OKAY pour valider.

Le choix OFF annule l'alarma concernée.

Quand une des alarmes retenti, elle s'affiche sur
I'écran (SHALLW ou DEEP).

Lindication CROSS peut aussi s'afficher si
I'alarme de surface esl réglée plus prolunde

I'alarme basse.

Ce type de réglage est ulilisé pour suivre une
ligne de sonde par exemple

d Indique qu'une alarme est active.
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CORUS MULTIDATA - C400M

Cette feuille détaille les fonctions spécifiques au
MULTIDATA C400M. Pour les fonctions communes

THE HIDDEN MENUS

a tous les cadrans CORUS voir le manuel général.

Le MULTIDATA combine les fonctions loch/
speedométre, température de I'eau et sondeur.

Il utilise pour cela les capteurs séparés TXS300 et
TXD300 ou bien le capteur triducer de tableau

arriere TXM300.

Siun capteur téte de mat ATMB00 est présent sur
le monocable, le C400M vous affichera aussila

vitesse (AWS) et I'angle (AWA) du vent apparent. OFFSET
; -TH oewRgT =T e bemEne M ot
Plusieurs unités de vitesse ou de profondeur sont S;"‘,;,,w“ :d,a“ 1:;: P
possibles (noeuds, miles/heure, km/h, métres, permanents un;r correction
fathoms,pieds), la fonction UNITS dans le menu dans la valeur affichée du sondeur,
CAL permet d'en changer. e o b ! e it ol ' e
. : - sous la sonde
La température d'leau s'affiche avec la fonction - sous la ligne de flottaison (W)

TEMP dans le menu FUNC, elle peut étre affichée
en degrés celcius (°C) ou farenheit (°F).

SETY

LT COMT

CAlLibration ¥

Voir manuel général

Les comrections correspondant au schémas ci-dessous sont:

Profondeur sous la quille K KEEL 1.8
Les données de vent (vitesse et direction) sont -
brutes, elles ne peuvent étre étalonnées que
depuis un cadran analogique (C500W ou C600CH), Profondeur sous flottaison W WILINE 1.5

ou un CB00AD configurable.

Le C400M dispose de deux alarmes sondeur,

(Haute = SHALLW, Basse = DEEP), d'un totalisateur
de miles ineffagable (LOG) et d'un journalier

(TRIP), ainsi que d'un chronomaétre (TIMER).

PLAGE RESOLUTION
Vitesse 0 a 70 noeuds 0.1 nosud
Sondeur 0.4 4 120m 0.1m
Vitesse vent 0 a 80 noeuds 1 noeud Les fonctions suivantes sont décrites
IAngle vent 0 a 360° 1 dans la notice générale CORUS:
Température 0a50°C 1°C LIGHT, CONT, DAMP, ISSUE, UNITS et PIN
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Acces aux menus
secondaires

ECRAN DE BASE ¥

DEPTH o
k5 §

SPEED  « i

IB. |

LOG 17628 NM

Ll Loet D aLine Fusc

Maintenez LIGHT appuyé
jusqu'a faire apparaitre
cel écran

}

Menu CALibration voir
au dos.

Si un code secret (PIN)
a 614 entré, 'apparail
vous le demandera.

Menu SET voir au dos.

Les fonctions suivantes
sont décrites dans le
manuel général:

LIGHT, CONT, DAMP,

Chronomélrage en cours E so AL, B Tamperalure:e EXIT, ISSUE AND OKAY
I' en res
(?eaizaus ou Fahrenheit
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PIN
Code secrel e nt toute
maodilication de la calibration

par un tliers. Voir manuel
général p 6.

PIN 145
L] ] L

1

war

l SPEED100% !
oaAY - A ar

SPEED%

Etalonnage du loch 1

Entrez le Pouroanl.aqe d'emeur
calculé & 'aide des louches A ¥,
puis pressez OKAY pour confirmer,

% = vilesse ou distance réelle
i

Vitesse et distance sont élalonnés
an méme lemps.

SPEED=

Etalonnage du loch 2. Entrez la vitesse
désirde & l'aide des touches A V.
puis prassez OKAY pour confirmer.




CORUS LOCH/SPEEDOMETRE

Cette feuille détaille les fonctions spécifiques au loch CORUS

Pour les fonctions communes a tous les instruments CORUS,

A ;
S'NAVICO

MENU PRINCIPAL SPECIFICATIONS

ECRAN DE BASE

voir le manuel général CORUS.
T PLAGE DE VITESSE

Ce cadran doit étre utilisé avec les capteurs roue a aubes TXS (selon capteur)
300P (plastique) ou TXS 300B (bronze). Le modéle bronze est 04200 km/h
recommandé pour les coques en bois ou les bateaux rapides. 0 a 140 mph

0 a 120 noeuds
Tous les exemples figurés ici sont en Noeuds, il est possible de
choisir une unité différente, Miles par heure ou Kilométres RESOLUTION
heure dans le menu CAL, fonction UNIT. 0.1 km/h

0.1 mph
Le programme trés évolué de cet instrument analyse en Maintenez LIGHT pressé jusqu'a 01 moeud
permanence les données de vitesse et de température provenant obtenir cet e;ran. PLAGE DE
du capteur, et les affiche en sous forme numérique (chiffres) et TEMPERATURE
analogiqus (russce). MENUS SECONDAIRES e
120 °F
Les fonctions disponibles sur I'écran de base sont:
TEMPORISATION (DAMP)

-SPEED: Accés 4 la vitesse moyenne (AVG), au réglage de la N°  PERIODE(sec)
rosace analogique (SCALE), et a la vitesse maximum atteinte 0 0.5
s L
-LOG: Accés au totalisateur de milles, aux deux totalisateurs i ;g
journaliers (TRIP 1 et 2), et a la température d'eau (TEMP) :

-TIME: Accés au compte a rebours 10 ou 5 minutes (GUNS), et
au chronométre (ETIME)

Il est impératif de respecter les consignes de montage livrées
avec le capteur pour obtenir de bons résultats.

CORUS LOCH/SPEEDOMETRE

ECRAN DE BASE N CTIME

AVG et MAX

Vitesse moyenne (AVG) et
Vitesse maximum (MAX)
atteinte depuis la derniére
remise a zéro ou la derniére
mise sous tension. La remise
a zéro s'effectue en pressant
RESET.

Accés aux controles du chronomeétre
START(départ), STOP(arrét) et RESET

(remise & zéro).

conservé en mémoire.

Totalisateur
de milles
ineffagable

Chronométrage en cours
Chronométre arrété mais dernier temps

NB: Le chronométre est remis a zéro
et déclenché automatiquement a la
fin du compte a rebours (voir GUNS).

| GUNS
+ Compte a rebours 10 ou 5 minutes.

MENU CALibration voir au dos.
Si un code secret (PIN) a été entré, l'appareil vous le
demandera avant d'accéder au menu.
MENU SET voir le manuel général CORUS.
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MENU CALibration W
11 existe différentes méthodes pour
étalonner un loch. Nous vous
conseillons de les consulter avant
toute tentative.

Deux procédures sont possibles,
toutes deux nécessitent d'étre en
cours de navigation.

SPEED= : Entrez la vitesse que
vous désirez a l'aide des touches [
AetV, puis pressez OKAY pour ©
confirmer.
SPEED% : Entrez le pourcentage
d'erreur a l'aide des touches Aet'V
puis pressez OKAY.

% = Vitesse ou distance réelle

Vitesse ou distance affichée

Vitesse et distances seront
étalonnés simultanément.

Indique que le décompte est en cours.
NOTE: TRIP 1 et le chronométre seront
remis 4 zéro et déclenchés automatiquement
a la fin du décompte.

TRIP 1 et2
Accés aux controles des 2 MENUSET :
totalisateurs journaliers '
. dé LES FONCTIONS SUIVANTES
START: départ TEMP
STOP : arrét , SONT DECRITES DANS LA
RESET- remise 4 zéro Température de NOTICE GENERALE: LIGHT,
: I'eau en degrés DAMP, SCALE, CONT, ISSUE, UNITS,
Celsius ou PIN, OKAY et EXIT.

el s i b B

Fahrenheit




CORUS SONDEUR

Cette feuille détaille les fonctions spécifiques du sondeur CORUS
Pour les fonctions communes a tous les cadrans CORUS référez vous au
manuel général

Ce cadran doit étre utilisé avec la sonde TXD 300P (plastique),
ou TXD 300B (bronze). Le modéle bronze est recommandé pour les
coques en bois et les bateaux trés rapides.

Les exemples représentés ici sont en métres, il est possible de choisir une
unité différente dans le menu CALibration, fonction UNITS.

Le programme trés évolué de cet instrument analyse en permanence les
signaux provenant du capteur et filtre les turbulences pouvant fausser
I'information (eau trouble, débris etc .)

1l fonctionne de 0.4 a 150m (sur fonds durs) et affiche la profondeur en
numérique, et sur la rosace analogique.

Le C300D est muni de trois alarmes:
-SHALW (shallow): Alarme de SURFACE (ou alarme haute), elle sonne
quand le fond remonte sous la valeur MINimum sélectionnée

-DEEP: Alarme BASSE (ou profonde), elle sonne quand la profondeur
dépasse la valeur MAXimum sélectionnée.

-ANCHR (anchor): Alarme de MOUILLAGE, elle se déclenche quand la
profondeur varie au dela de la tolérance sélectionnée
Cette alarme vous avertit d'un éventuel dérapage de votre ancre.

Pour activer une alarme, il suffit de presser ALARM, de sélectionner le
type et la valeur désirés, puis de presser OKAY. Elle apparaitra alors en
sombre sur la rosace analogique.

NB: Pour obtenir de bons résultats, il est essentiel de respecter les
instructions de montage livrées avec la sonde.

CORUS SONDEUR
ECRAN DE BASE #

ALARMES

7 ALARM pour accéder aux réglages
des différentes alarmes.

Chaque alarme est mise hors fonction
quand sa valeur est réglée i 0.

Quand unc alarme retentit, la rosace se
met 4 clignoter et le type d'alarme concerné
s'affiche sous I'indication de profondeur
SHALW = SURFACE

DEEP = BASSE

ANCHR = MOUILLAGE

L'indication CROSS peut aussi s'afficher si
I'alarme de surface est réglée plus profonde  MiNDS.0
que l'alarme basse. Cetie fonction est utile aany v
pour suivre une ligne de sonde.

La présence d'une alarme surface ou basse
en fonction est signalée par le sigle 8,
celle d'une alarme de mouillage par 2

PLAGE DE REGLAGE

SHALW ou DEEP: 0 4 180m
ANCHR: 02 10m

\‘g NAVICO

ECRAN DE BASE SPECIFICATIONS

FREQUENCE SONDE
150 KHz

PLAGE de
FONCTIONNEMENT
0.4 4 150 Métres
1.3 4 500 Pieds
0.2 a 80 Fathoms

Maintenez LIGHT appuyé
jusqu'a obtenir cet écran

RESOLUTION
0.1 Métre

v 0.1 Pied
MENUS SECONDAIRES 071 Fiithom

TEMPORISATION
(DAMP)
N° PERIODE (sec)
0 0.6
| 1.2
2 2:3
3 4.5
4 9.0

MENU CALibration: voir manuel général.
Si un code secret (PIN) a été entré, |'appareil vous le
demandera avant d'accéder au menu.

MENU SET: voir au dos et dans le manuel général.
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MENU CALibration ®
OFFSET

Cette fonction vous permet de rentrer de fagon
permanente une correction dans la valeur
afMichée, de fagon & lire la hauteur d'eau soit:
-sous la quille (K)

-sous la sonde (T), c'est le réglage initial
-sous la ligne de Mottaison (W)

Les corrections correspondant au schéma sont:

Profondeur sous la quille K I E
-
ou KEEL

Profondeur sous flottaison W | 5
WILINE
orrsET

MENU SET =

Les fonctions suivantes sont
décrites dans la notice générale
CORUS:

LIGHT, DAMP, SCALE, CONT,
ISSUE, UNITS, PIN, OKAY ct EXIT.




CORUS C600AD FONCTION VENT

Cette feuille détaille les fonctions spécifiques a cadran
configurable C600AD utilisé comme girouette/anémométre.
Pour les fonctions communes a tous les cadrans CORUS,
voir le manuel général.

Les exemples illustrés sont en forces Beaufort (BFT), il est
possible de sélectionner d'autres unités dans le menu CAL
fonction UNIT (noeuds = KTS, métres/seconde = M/S,
miles/heure = MPH).

Raccordé au capteur téte de mat ATMB00, l'instrument affichera
les données du vent apparent (APP):

-L'angle vent/bateau (en numérique au centre de l'affichage et sur
la rosace analogique) de 0 4 180° de chaque coté.

-La vitesse du vent en bas de I'écran avec son unité (F 1BFT par
exemple)

L'insciption APP en bas de l'affichage rappelle qu'il s'agit de vent
apparent.

Une pression sur ZOOM transforme l'affichage en amplifica-
teur de prés/portant de 0 & 60° de chaque coté. Le passage
du prés (CHAUL) au portant (DNWD) se fait
automatiquement.

Si un loch CORUS est présent sur le circuit, le cadran
pourra aussi afficher:

-Les données du vent réel (TRUE), vitesse et angle vent/
bateau.

-Le VMG (velocity made good), ou vitesse de gain au vent.
Elie s'affichera a la place de la vitesse du vent.

Si un compas CORUS est aussi couplé, il sera possible de
connaitre la direction magnétique (le cap) du vent réel.

Les autres fonctions disponsibles sont:

-MAX = affichage de la plus grande vitesse de vent attiente
depuis la derniére remise a zéro (RESET).

-ALARM = alarme de vent, elle se déclenche si la vitesse
du vent dépasse la valeur sélectionnée.

CORUS C600AD FONCTION VENT

ECRANDEBASE V¥ AMPLIFICATION (ZO

ZOOM

Fait passer I'affichage en mode
amplification.

Cette fonction n'est pas disponible si
vous &tes en vent réel (TRUE).

Le passage de I'un & l'autre
FULL Ramene 4 I'affichag

ALARM

Accés au réglage de la vitesse de vent
qui déclenchera l'alarme.

Le sigle o montre que l'alarme est
active, régler la valeur a 00.0 pour
I'annuler.

Affichage du Vent Réel.
Deux possibilitiés.

APP

Raméne r'affichage en vent
apparent (APP s'inscrit en bas).

DIREC
Affiche au milieu de I'écran la direction

MAX

Affiche la vitesse maximum
de vent attiente depuis la
derniére remise & zéro.

RESET
Remet & zéro la mémoire.
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magnétique (cap) d

Vent Réel.
ANGLE

vent réel au lieu du vent a

CHAUL (close hauling) indique que le bateau remonte
au vent, DNWD (downwind) qu'il est au portant.

compas est raccordé).
Sa vilesse s'inscrit en bas, ainsi que
TRUE-D rappelant qu'il s'agit d'un cap

Affiche l'angle Bateau/vent el la vitesse du
pparent.
TRUE s'inscrit en bas de I'écran en rappel

‘( NAVICO

MENU PRINCIPAL
ECRAN DE BASE

SPECIFICATIONS

PLAGE DE VITESSE
0480 KTS
0 a 92 MPH
0a41M/S
0a10BFT

RESOLUTION
0.1 NOEUD
0.1 MPH
0.2 M/S

Maintenez LIGHT jusqu'a laire
apparaitre cet écran.

DIRECTION
04a180°
BABORD et TRIBORD

RESOLUTION
1°

MENU HEADS: voir manuel général p11
MENU CALibration: voir au dos, et manuel général.
Si un code secret (PIN) a été entré, l'appareil vous
le demandera avan! d'accéder au menu.

MENU SET: voir manuel général
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SET ¥

OM) . v

Voir manuel général
se lait automatiquement.

e complet (0 & 180°).

VMG

Affiche la vitesse
de gain au vent 4
la de celle
du vent, si un
loch est raccordé.

ANGLE

Correction d'un mauvais

alignment de la 1&le de

mat au degré prés.

« xxx Correction
Antihoraire

» xxx Correction horaire,

SPEED%

Correction de la vitesse.

Afficher le pourcentage de
correction désiré puis presser
OKAY pour valider.

L'étalonnage de ce cadran se
répercutera sur tous les afficheurs
de venl de l'installation.

Les fonctions suivantes sont décrites
dans le manuel général CORUS:

LIGHT, DAMP, SCALE, CONT, ISSUE,
UNITS, PIN, OKAY et EXIT

u vent réel (si un



CORUS C600AD FONCTION COMPAS

Cette feuille détaille les fonctions spécifiques au cadran
configurable C600AD utilisé comme compas.

Pour les fonctions communes a tous les cadrans CORUS,
voir le manuel géneral.

Le cap suivi est affiché de fagon numerique au centre de
I'écran, et de fagon plus visuelle sur la rosace analogique.
Celle ci représente une boussole vue de dessus, le bateau
pointant vers le haut de I'écran.

Les fonctions displonibles sur I'écran de base sont:

-LIGHT éclairage et accés aux menus secondaires

-STEER affichage graphique des écarts de cap (conservateur de
cap)

-AVG affichage du cap moyen suivi depuis la derniére remise a
zéro (RESET)

-ROSE suppression de la rosace.

Les autres fonctions disponsibles sont la mise en mémoire de 8
caps courants (voir MEMx), et le recalage du conservateur de
cap (voir FIX).

Un compas doit toujours étre compensé en fonction de son
environment magnétique (objets métalliques etc.). Cette
opération consiste a établir pour chaque cap l'erreur due a
cet environment, c'est la courbe de déviation. Celle ci peut
étre effectuée par une procédure automatique ou manuelle
(voir AUTO et DEV dans le menu CAL).

Tous les écrans représentes sur cette feuille sont des des
caps magnétiques (MAG), mais il est possible de rentrer la
variation locale, aussi appelée déclinaison (voir VAR dans le
menu CAL), et de pouvoir afficher ainsi le cap vrai (TRUE).
Ce choix se fait dans le menu SET (TRUE ou MAG).

C600AD FONCTION COMPAS

ECRANDEBASE Y

MENU PRINCIPAL

‘( NAVICO'
SPECIFICATIONS

ECRAN DE BASE PRECISION

1° (4 25°C, 0° de gite)

—— RESOLUTION
c4b o
MAG
- TOLERANCE GITE
45°
b Ui oast re VARINTION
i PROGRAMMABLE
de 90°E a 90°W
DEVIATION

étalonnable en mode
automatique ou
manuel

MENU HEADS: voir manuel général p11
MENU CALibration: voir au dos, et manuel général
Si un code secret (PIN) a été entré, 'appareil vous
le demandera avant d'accéder au menu.

MENU SET: voir manuel général

MENU CALibration ¥

*{ NAvICO

-CAL-

Etalonage manuel, de la
Dés que cette touche est pressée, le cap actuel Permet d'entrer hiotiid
(affiché au centre)est considéré comme cap & Ia déclinaison SYSTEM ﬁ"”‘?e : "f‘"aﬁg“- se
consaner ocale (st o Une il e S
1l est représenté par le point milieu de la rosace. %”:;:le:“'icr 000°), pressez OKAY, puis
Tout écart s'affiche alors de fagon graphique. Pui G P Ry au 45°, pressez OKAY. elc
La capacité de la rosace est regtatﬂa de 5° & 20° b pour les caps suivants.
avec ou sans alarme en cas de dépassement

(voir SCALE).

FIX

ire |
Permet de remetire a zéro le Relire ia

conservateur de cap 4 'aide des ramique
touches A V. Pressez OKAY pour de 'écran
valider le nouveau cap qui s'affiche oula "
au centre de I'écran, rétablit,

MEM

Donne accés
aux huit caps
en mémoaire.

MEMx

Affiche en bas de I'écran
le cap en mémoire.

RECALL

Eflace le cap en
mémoire, el le remplace
par le actueliment
conservé (au centre

de I'écran). Cap mayen et te

STORE

Remplace le cap .
actuellement conservé |
par le cap en mémoire, §i
et l'affiche au centre
de I'écran.
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AUTO

Etalonnage automatique de la courbe de déviation. Faites
faire un large cercle au bateau & 3 noeuds par mer caime,
maintenez
normale (au bout 1.5 ou 2 tours).

L'ensemble de I'operation doit &lre effectue entre 1 et 3mn.

passé (en bas) de
zéro (RESET). STOP arréte le calcul, START le relance.

SCALE

Réglage de la capacité maximum (débattement) du

conservaleur de avec ou sans alarme (o )
Valeurs : 5°, 10‘.':% 'j .20°4

Si vous désirez sauler un

ou plusieurs points,
pressez SKII?_m

L'affichage revient a la
normale aprés le huitiéme

Cette procédure doit &tre
8 utilisée en cas d'échec de la
calibration automatique, ou
pour mettre le compas en
accord avec le compas de
route du bord.

MENU SET V¥

SET-

SYSTEM
trajectoire jusqu'au retour de I'écran a la | o .o

T i et Wi b

is la dernidre remise a ' l

TRUE/MAG

Choix entre l'alfichage du cap magnetique
(MAG), ou vrai (TRUE) c'est & dire tenant
comple, ou non, de la déclinaison entrée.

¢ 20°. 5°f . 10°f, 15

Les fonctions suivantes sont décrites dans le manuel général:
LIGHT, DAMP, CONT, ISSUE, PIN, OKAY et EXIT



CORUS C600AD FONCTION NMEA \ NAVICO

Cette feutlle resume les fonctions principales du cadran configurable
C600AD en fonction NMEA (relié a une interface NMEA600)
Pour plus de details, reportez vous au manuel d'installation et
d'utilisation de l'interface NMEAG600

Attention, le positionneur ne transmettra les donnees de navigation
au cadran que si il est en mode "Navigation vers un waypoint” ou
“Suivi de route”

Le C600AD affichera alors en permanence I'écart de route "XTE"
de fagon graphique sur la rosace analogique entourant I'ecran, et une
des donnees suivantes en chiffres au centre de I'écran:

COG = Cap/fond

SOG = Vitesse/fond en noeuds a moins de choisir une autre unite
("Units" dans le menu "Cal")

DTW = Distance au waypoint en milles

BTW = Cap vers le waypoint

TTW = Temps d'arrivée au waypoint

XTE = Ecart de route en milles

Pour sélectionner la donnée a afficher, presser "FUNC"(sur I'écran
de base) puis faire défiler les différentes possibilités avec la touche ##

Trois alarmes sont disponibles:

Ecart de route, arrivée au waypoint et externe Cette derniére
permettant de répéter toute alarme provenant du positionneur (perte
de signal, chute de tension etc)

La touche "SCALE" permet de modifier I'echelle maximum de la
rosace entourant I'écran (valeur maximum d'écart de route)

Si le positionneur n'est pas
correctement relié ou si il
n'émet aucun message, le
C600AD affichera
"NODATA"

ECRAN DE BASE =

M ENUS SECONDAIRES Maintenez "LIGHT" appuve

Jusqu'a oblenir cet écran

MY CAL MLADe  LET

_—J

S1 un code secret ("Pin Number")
a é1¢ eniré, I'apparcil vous le
demandera avant de vous laisser
accéder 4 ces menus

MENU i
CALibration s &

Une pression sur
la touche
"METER"
affiche la tension

ctla Voir le manuel i N S

s g NMEAGOD pour la
STREIIALC 0F description détaillée des

I'installation iption détaillée des
CORUS fonctions "Rx" ¢f " Tx"" <] '

Les fonctions suivantes sont décrites dans la notice pénérale CORUS: LIGHT, DAMP, SCALE,
CONT. ISSUE. UNITS, PIN, OKAY e EXIT

e L

CORUS C600AD FONCTION NMEA ‘g NAVICO

ECRAN DE BASE »

ALARM
Cette touche permet de valider les
différentes alarmes et d'en régler les

seuils de déclenchement (entre 0.01 et 10

milles)

Pour annuler une alarme,
sélectionner OFF comme
valeur de seuil

L{)rsqu'une alarme se décienche. LIS BCALE ALAM PN
son nom s'inscrit au dessus des
touches et l'anneau clignote. ‘

Pour l'arréter, presser Alarm

pLIiS Cancel ln—n T camcmL ms

MADRM EITERR ¥ DT

RADIUS (Arrivée au |
waypoint)

L'alarme se déclenche quand
la distance au waypoint est
inférieure a celle sélectionnee
(ici 4 8 milles)

EXTERNAL

Sur On, toutes les alarmes du
positionnuer (perte de signal,
chute de tension etc) sont
répétées sur le C 600 AD

FUNC

Permet de changer la donnée affichée au centre de
I'écran (ici Course Over Ground) pour une des 6
possibilités décrites ci-dessous

L'anneau entourant I'écran affiche en permanence
I'écart de route (XTE)

1

COG oW W " o
Cap /fond
SOG i
Vitesse /
‘L fond l
X

DTW

Ecart de route

Distance
au
waypoint | TTW
BTW Temps
Cap vers le d'arrivée au
waypoint waypoint

XTE

L'alarme se déclenche si
I'écart de route dépasse la
valeur sélectionnée (ici 0 2
milles)




CORUS CB00AD Fonction répétiteur Navstation

Cette feuille décrit les fonctions du CBO0AD
configuré en répétiteur du lecteur de cartes
Navstation CI00ONS.

Pour accéder a ces fonctions, la Navstation dot
&tre connectée sur le bus Corus et mise scus
tension. Sélectionner alors la fonction CHART
dans le menu HEADS (voir notice générale
pour plus de détails).

Le CBC0AD devient alors répétiteur des
principales fonctions de la Navstation telles
que:

Cap et vitesseffond, cap et distance au
waypoint de destination, écart de route
{numérique et graphique sur la rosace), temps
avant arrivée au waypoint, heure®, vitesse de
rapprochement au waypoint et nombre de
satellites requs™.

Lhoix du type de
cap affiché
{magnéatique / vrai)

Le C600QAD peut aussi aqgir directement sur la
Navstation en créant une marque a la position
du bateau (MARK), en décienchant I'"Homme &
la mer” {(MOB} ou en regiant la vaieur de
l'alarme d'arrivée au waypoint.

Pour plus de détails sur le fonctionnement de la
Navstation, référez wvous a son manuel
d'utitisation.

VAR
Permet d'entrer la valeur
de la déclnaison locale
pour cbtenir I'affichage du
cap magnétique {MAG)

* Sila Navstation tire sa position d'une source NMEAUD183,
la présence de ces données est subordennée au type de
message émis par e gps.

MENU PRINCIPAL mmp

-SET-

SYSTEM

LIGHT ST W EnT

MAG/TRUE

Y
SATS ™

N A=

Mo GRART

LIGHT Ay ALARM FUMC

Presser et maintanir
LIGHT jusqu'au secand
bip

SE‘ AL HEAQS EMT

Si un code secret (PIN)
a ete entre, il vous sera
demandé avant
d'accéder aux menus
CAL ou HEADS

S

(ALARLY mf W EOT
.,
Mise en service
QFF ou arrét de
oeAY & v EAT l'alarme d'arrivée
au waypoint

LES FONCTIONS SUIVANTES SONT DECRITES DANS LA NOTICE

GENERALE CORUS: CONT, SCALE, EXIT, HEADS, ISSUE, LIGHT & PIN

CORUS CB00AD Fonction repetiteur Navstation

LTS

SATS

Nombre de
satellites
actuellement regus*®

J

MARK WOE STOR  EXIT

STOP
Arrét de la navigation
vers l'objectif {route

ou waypoint) ALARM

Réglage de
l'alarme

d'arrivée au
MARK waypoint de 0.1
Création d'un a0.5M.
waypoint a la

position actuelle

MOB

Declenchement de Iz fonction
“Homme a la mer” de la GPS600.
L'écran affiche le cap et la distance
pour revenir au point de
déclenchement. Le C800AD passe
ausst en mode "Homme A la mer si
la fonction est déclenchée depuis ia
Mavstation

SATS
Nombre de satellites
utilisés

TIME
Heure TU ou locale (si
une correction est entrée)

CcOoG
Cap sur le fond

50G
Vitesse sur le fond

DTwW
Distance au waypoint

BTW
Cap au waypoint

TTW
Temps avant d'arfiver au
waypoint

WCV

Vitesse de
rapprochement au
Waypoint

XTE
Ecart de route

WPT
Nam du waypoint objectif

“{NAVICO

's.ns TRiE W E_:rr.
Icmm » Em.

oTw EBTW W ENIT

"n‘wv\cv L3 F_J(ll'.

EQ3019 Iss 1 0 MDL 130856



CORUS CB600AD Fonction répétiteur GPS600

Cette feuille décrit les fonctions du C600AD
configuré en répéiiteur d'antenne active gps
GPS600.

Pour accéder a ces fonctions, le circuit Corus
doit comprendre une antenne GPSG600 et au
mging un C600AD.

Sélectionner alors la fonction GPS dans le
menu HEADS (voir notice générale pour plus
de détails}.

Le CB00AD devient alors répétiteur des
principales fonctions de l'antenne GPS600
telles que.

Cap et vitesseffond, cap et distance au
waypoint de destination, écart de route
(numeérique et graphique sur la rosace), temps
avant arrivée au waypoint, heure, vitesse de
rapprochement au waypoint et nombre de
sateliites regus.

Bien que le cadran de contrble principal de
Fantenne GPSB00 soit le C700DC, il est
possible de déclencher certaines fonctions
telles que I"Homme & la mer” ou lalarme
d'arrivée au waypeint depuis le C800AD.

Pour plus de détails sur le fonctionnement de la
GPSB00, référez vous au manuel spécifique ia
concernant.

CORUS C600AD Fonction répétiteur GPS600

Nombre de satellites
actueflement regus et
puissance des signaux des
six principaux sur e

START
[mad

OHAY DAY DAY EXIT

MOB gy <oms

Déclenchemnent de fa fonction
"Homme a la mer” de la
GPS600, L'écran affiche le cap
et la distance pour revenir au
point de déclenchement. Le
CBROAD passe aussi en mode
“Homme & la mer si a fanction
est déclenchée depuis e
croone.

STOP
L

DAY ORAY Citay  ExIT

Arrét de
I'"Homme & fa mer”

MENU PRINCIPAL mp- §

Presser et maintenir
LIGHT jusgu'au second
bip

SET CA, HEADS EAIT

Si un code secret (PIN}
a eté entré, il vous sera
demandé avant
d'acceder aux menus
CAL ou HEADS

MAG/TRUE

Choix du type de
cap affiché
{magnétique / vrai}

VAR ISSUE N BT
Permet d'entrer la valeur

de la déclinaison locale

pour abtenir 'affichage du

cap magnétigue {MAG)

LES FONCTIONS SUIVANTES SONT DECRITES DANS LA NOTICE
GENERALE CORUS: CONT, SCALE, EXIT, HEADS, ISSUE, LIGHT & PIN

‘g NAVICO

SATS ANNEAL

Si la GPSS00 est en mode
Navigation (vers un point ou
selon une route), !'anneau
autour de l'écran symbolise
l'écart vous séparant de la
route directe {(XTE).

bargraphe.

SATS
Nombre de sateliites

utilisés
TIME

Heure TU ou locale {si une
correction est entrée)

SATE

COG

Régf;l'gﬁ;r\;g Cap sur ie fond e
l'alarme 506G
d'arrivée au Vitesse sur le fond
waypuoint de D.j BT

h fpg;ghg‘ﬂvgg Distance au waypoint ettt
manuel BTW
GPS600). Cap au waypoint

Temps avant d'arriver au
waypaint

WCV
Vitesse de rapprochement
au Waypaint

XTE ITE wwT M EXIT
Ecart de route

WPT
Nom du waypoint objectif

EOQ30689 155 1.0 MODL 02412/96



Cette feuille détaille les fonctions du C600AD configuré en / F-.‘ILOT N
pupitre de pilote barre franche TP300CX. Pour cela, le o BT
TP300CX doit étre relié au reste de l'installation Corus via un [
cable de liaison CMC/TP SsTBY !

Sélectionner le choix PILOT dans le menu HEADS du R
C600AD (voir notice générale Corus). Il reprend alors toutes

les fonctions du pilote, y compris les réglages de gain ou LIEIS%S;?J;:LESJQLFQLG
d'état de la mer bip

SET  caL MEADS gxiv

De plus, le C600AD peut afficher le cap compas,
I'angle du vent (en mode conservateur d'allure),
le cap vers le waypoint et I'eécart de route (en Si un code secret (PIN)
mode Navlock). a été entré, il vous sera
Pour plus de détails sur les fonctions du pilote, i & o demandé avant

i ; d'accéder aux menus
reférez vous a sa notice CAL ou HEADS

Les fonctions suivantes sont décrites dans le
manuel général Corus: LIGHT, CONT, ISSUE,
PIN, OKAY & EXIT

TACs SPEED

MOUNT
Sélection du cote de montage du pilote
(Babord = PORT, Tribord = STBD)

MOUNT COMP W EuT
TACK
Permet de modifier I'angle de

virement (de 40° a 100°) pour
I'adapter aux performances du bateau

T

oRAY  § L

COMP

Etalonnage du compas pilote. Au moteur
(3/4noeuds) par mer calme, mettre le
bateau en cercle (sens horaire) et attendre
la fin de la procédure (2 tours) Cette
fonction n'apparait pas si un compas
ATC600 est présent dans le circuit
Référez vous alors 3 la notice du compas

SPEED

Si le pilote ne regoit pas d'information de vitesse (via
loch Corus ou nmea). Cette fonction permet de rentrer
une vitesse de croisiére par defaut pour améliorer les
performances en mode Navlock

STEER

Pilotage électrique lorsque le

pilote est en Stand-by AUTO

Mise en pilotage

automatique (mode
compas)

Port = Babord [l .. sreis fime avro
STBD = Tribord

COURSE AUTO ¥

Correction de cap B
BTW Pressions courtes = Corrections de 1° e o 5780 s
Cap vers le waypoint Pression maintenue = Corrections de 10°
de destination.
TACK

Donnée provenant du

gps, si connecté 4

Déclenchement du virement de bordde 100°
(réglable). Presser TACK, puis la direction
souhaitée (PORT = Babord, STBD = Tribord). En
mode Girouette, le pilote reprend le méme angle
en sortie de virement.

To— GAIN SEA M BTEY
oo ————
Mode Girouette®, le pilote S,
] . \

. TACK

g

WAND NAV W STEY

=
Exit poRT STBOD grgy

conserve alors l'angle vent
apparent/bateau au lieu du cap

magnétique NAVLOCK
5 Ce mode utilise
GAIN SEASTATE LGHT STEER Finc sTav le guidage du
Le gain est Bande marte pilote par le
~ réglable de (tolérance  avant gps®
1(réaction mini) & réaction) réglable

9 (maxi). de 1° a 10° ou Auto

* Fonctions subordonnées & la présence des capteurs et données nécessaires dans le circuit E03022 Iss 1 0 MDL 14/8/96



CORUS C600AD Fonction RACE

Cette feuille décrit les fonctions du C600AD configuré en
afficheur de performance. Pour accéder a ces fonctions,
I'installation Corus doit comprendre une téte de mat
ATM601, un loch (C400M ou ATSD) et une interface
NMEAG00 munie du microprocesseur RACE
Sélectionner alors la fonction RACE dans le menu
HEADS (voir notice générale pour plus de détails)

Le C600AD devient alors un véritable indicateur des
performances du bateau. |l affiche le rendement actuel
en comparant la vitesse reelle a celle prévue par les
polaires de handicap CHS dans les mémes conditions
de vent.

D'autres données sont disponibles telles que: vitesse
cible, performance moyenne, vmg, angle de remontée
(ou descente) optimum, temps de parcours théorique, et
chronometre.

Lors de la premiére mise en service, le C600AD affiche
un écran permettant de rentrer le handicap CHS (rating)
de votre bateau afin d'obtenir les polaires
correspondantes. Si les performances atteintes sont
trop éloignées des valeurs théoriques, le rating pourra
étre ajusté ultérieurement

Enfin, il est possible de produire un microprocesseur
RACE aux caractéristiques exactes de votre bateau,
consultez votre revendeur

Notez que toutes les vitesses théoriques au portant
impliquent I'emploi du spinnaker

CORUS C600AD Fonction RACE

Indicateur de tendance

Sur tous les écrans principaux (Target,
Performance, VMG), I'anneau est utilisé
comme un indicateur de tendance. Si il est
en haut de I'écran, le bateau est en cours
d’accélération, si il est en bas, il ralentit

La vitesse est affichée au e L Lol
centiéme de noeuds de 0 &

9.99n. Puis elle passe au

dixiéme de noeud et le sigle

apparait dans la coin inférieur

gauche de I'écran

MAX

Vitesse maximum
atteinte depuis le
dernier RESET 8

Vitesse cible lorsque la
vitesse maximum a été
atteinte

Cette fonction est
remise a zéro
automatiquement lors
du démarrage du
chronométre ETIME

MAX %
Pourcentage de
performance
lorsque la vitesse
maximum a été
atteinte

"i "i i'.

STOP RESET max Exim

AVG

Vitesse moyenne
depuis le dernier
RESET

remontée/descente au vent
Angle de vent donnant le

MENU SET

}

~SET-

Presser et maintenir
LIGHT jusqu'au second
bip

SET ca HEADS pum

SYSTEM

LIGHT cont oamP  £0T

DAMP

Permet de changer la
temporisation des
données de vent
(ANGLE) et de vitesse
(SPEED) pour obtenir des
variations moins rapides.

Si un code secret (PIN)
a ete entré, il vous sera
demandé avant
d'accéder aux menus
CAL ou HEADS

Ce réglage n'affecte pas e U0
la temporisation des
autres cadrans
P SIUE maTiNG EXT
MENU CAL wep-

RATING

Entrée ou modification du
handicap CHS du bateau afin
d'obtenir les polaires
correspondantes

Plus le chiffre est grand, plus les
vitesses cibles seront élevées
Procéder centiéme par centiéme

LES FONCTIONS SUIVANTES SONT DECRITES DANS LA NOTICE
GENERALE CORUS: CONT, SCALE, EXIT, HEADS, ISSUE, LIGHT & PIN

TARGET
Vitesse cible au
centre de l'écran
(gros chiffres)

Vitesse réelle en bas

% ETIME
Pourcentage de
performance actuel
en référence a la
vitesse cible

13022

sToP RESET ADJSSD parr

ETIME

Chronomeétre depuis le
départ de la course. Il
se déclenche
automatiquement
lorsque le comple a
rebours atteint zéro sur
le C600AD en loch

EY cChrono en marche

1:48:52

ADISD

VMG
Vitesse de

sTOP RESET ELPSD £xrt

ADJSD

Affichage du temps de
parcours théorique idéal en
fonction du handicap
ELPSD

Temps réellement effectué
RESET

Remise a zéro

meilleur VMG

E02893 Iss 1 0 MDUDB 2%8/96
Polar Data by AM



CORUS CADRANS ANALOGIQUES

Cette feuille détaille les fonctions des cadrans C500 W (girouette anémometre),

\g NAVICO

et C500 CH (loupe de prés / portant + VMG) utilisés avec le capteur téte de mat ATM 600.

Le C500 W affiche la vitesse du vent apparent (APP) sur I'écran LCD, |
et sa direction par rapport au bateau de fagon analogique.

Si il est raccordé a un loch CORUS. il peut aussi vous indiquer

les données du vent réel (TRUE).

La vitesse du vent peut étre affichée en Noeuds (KTS), métres par
seconde (M/S), miles par heure, ou forces Beaufort (F).

APP

Une pression courte vous ramene
en vent apparent si vous étes en
vent réel. Le sigle sur I'écran vous
indique le type de vent affiché (APP |
ou TRUE). Une pression maintenue
fera défiler les unités de vitesse.
Reliachez sur celle désirée.

TRUE

Une pression courte fait passer en
vent réel (si un loch CORUS est
raccordé sinon la touche est
inactive). Une pression maintenue
sélectionne les unités de vitesse
(idem APP).

C500W
CAL

La premiére pression affiche la temporisation actuelle (d 0 voir

C500CH

Le C500 CH affiche une amplification de I'angle vent

apparent / bateau et sa vitesse sur I'écran LCD.Raccordé a un
loch CORUS, il peut aussi afficher la vitesse de gain au vent

VMG

Une pression affiche le VMG (confirmé par la fleche ), si il n'y

a pas de loch dans l'installation, la touche est inactive

WIND

Une pression affiche la
vitesse du vent apparent
(confirmé par ), une
pression maintenue fait
défiler les unités de mesure
(noeuds, miles/h,
métres/seconde, beauforts).
Relachez sur celle désirée.

DAMP

La premiére pression affiche
la temporisation actuelle (d
0 voir DAMP dans le
manuel général), les
suivantes font défiler les
autres valeurs. Relachez sur
celle désirée.

DAMP dans le manuel général), les suivantes font défiler les autres |
valeurs. Relichez sur celle désirée. '
Etalonnage: Il est possible de corriger un défaut d'alignement du

capteur téte de mat. Pour cela, maintenez CAL appuyé jusqu'a ce LIGHT

Pour les deux cadrans:

que la correction actuelle s'affiche (0 °+ d'origine). Puis, utilisez les
touches APP et TRUE pour entrer la correction angulaire désirée en
+ ou en - (jusqu'a 180°). Une pression sur LIGHT donnera
directement une correction de 180°. Pressez CAL pour valider le
changement, il affectera tous les afficheurs de vent.

VENT REEL, VENT APPARENT, et VMG

La premiére pression déclenche |'éclairage; si vous la
maintenez, les cing niveaux d'éclairage défileront.
Relachez une fois le niveau requis atteint.

NOTE: Il est possible d'étalonner la vitesse du vent depuis
un cadran configurable C600 AD.

E02352F Ver 1.0 EJB

TRUE

VENT REEL
3 NOEUDS
90° BABORD

L -

VENT REEL (TRUE):

C'est le vent di aux conditions
atmosphériques, il est ressenti
sur le bateau a I'arrét,

VMG

C'est la vitesse de gain au
vent du bateau.

Au louvoyage: Il vous
indique de fagon
immédiate si il est plus
payant de serrer le vent
quitte a perdre un peu
de vitesse, ou au
contraire de laisser
porter au détriment du
cap.

Au vent arriére: il vous
indique I'angle optimum
de descente, au dela le
bateau ralentit, il vaut
mieux empanner

TROP ABATTU

\§ NAVICO

APP

4 Noeuds au speedométre
Vent vitesse de 4 Noeuds

VENT APPARENT
5 Noeuds

VENT
REEL
3 Noeuds

Vent vitesse 4 noeuds

Vent vitesse:

C'est le vent provoqué par le déplacement du bateau.
Il est de sens opposé au déplacement et de méme
vitesse. Il peut étre ressenti par calme plat au moteur,

VENT APPARENT (APP):

C'est la combinaison du vent réel, et du vent vitesse,
il est ressenti sur tout voilier en navigation.

Au preés, il est plus fort que le vent réel (les vitesses
s'additionnent), au portant il est moins fort.

ANGLE OPTIMUM TROP PRES DU VENT

1

Direction du
VENT REEL VMG

| maximum VMG

faible

Aitesse

faible

VMG

Vitesse élevée

E02352F Ver 1.0 EJB



CORUS C700DC Fonction répétiteur instrument

Cette feuille détaille les fonctions du C700DC
utilise  comme repeéetiteur des données
instruments Corus

Ces données peuvent provenir indifféremment
des éléments suivants

Donnée Capteur Corus nécessaire
LOCH C400M ou ATSD600
SONDEUR  C400M ou ATSD600
GIROUETTE ATM600 ou ATM601
COMPAS ATCE00

HEURE GPS600

Le C700DC est avant tout un répétiteur général
des données instruments. Les alarmes et
certaines fonctions d'étalonnage  sont
accessibles depuis les autres cadrans
(C600AD ou C400M)

Le C700DC peut aussi étre un gps complet si
l'installation comprend une antenne GPS600,
ou bien le répétiteur d'un gps d'une autre
marque via l'interface NMEAB600

Une notice spécifique décrit ces fonctions.

Le C700DC n'affiche que les fonctions
disponibles selon les capteurs présents dans
l'installation

CORUS C700DC Fonction répétiteur instrument

SELECT MOD EPTH"
INST MUEA GRS EXIT DEPTH \?‘\fater Depth
131.5
SPEED SPEED’
Boat Speed
HDG 0??955 through water

LIGHT MODE IWFO _FUNC

APP#*
Angle et
vitesse du
vent
apparent

APP
S 083°

WIND

F 3
HDG 077 ¢

JGHT MODE INFO_FusC

ELECT MODI

IMET WMEA GFS  EMIT

Passage en mode
GPS (avec GPS600)
ou répétition gps
{avec NMEAGOOD et
gps externe).

TRUE#*
Angle et
vitesse du
vent réel

S 088°
WIND

F 3
HDG 0778

Consulter les notices
spécifiques

Note: ces fonctions
n'apparaissent que si
les capteurs
correspondants sont
présents dans le
circuit.

TWD#*™
Relévement
du vent vrai

VMG**
Vitesse de
remontée au
vent

VMG &

HDG 077 %

MENU PRINCIPAL mmp- E;gl:Tg

SPEED

6.95
HDG 077 %

LIGHT MODE INFO Fune

Presser et maintenir
LIGHT | jusqu au second

bip
¥

SET caL

SYSTEM

LIOHT CONT WODG ot

ISSUE Exim

Si un code secret (PIN)
a été entré, il vous sera

HDG? MAG
. demandé avant
Choix g:pt);?f?cgz lw. [ — l d'accéder au menu CAL

(magnétique / vrai)

M’ TH SPEED

TS OFFSET PN EXT
UVIYS Pine h £xr

E-W,D\Il Exim
absolue (SPEED=), ou en pourcentage

ISPEED= 6.95. ISF‘EED 100%.
Okay & v £t OsAY v exr
d'erreur (SPEED%)

LES FONCTIONS SUIVANTES SONT DECRITES DANS LA NOTICE
GENERALE CORUS: CONT, SCALE, EXIT, HEADS, ISSUE, LIGHT & PIN

Xt

OFFSET"

Permet d'entrer une
correction de profondeur
permanente pour lire
directement la hauteur
d'eau sous la quille (KEEL),
ou sous la ligne de
flottaison (W;'LINE)

1.4 KEEL

OWAY &

SPEED=, SPEED% *
La vitesse du loch peut étre étalonnée
de deux fagons différentes: en valeur

{ NAVICO

Capteurs nécessaires
C400M ou ATSD600
ATMB01
ATC600
GPS600

“

LOG TR W Exm

LOG 512.2Nm
LIGHT MODE INFO FUNC

TRIP®
Loch
journa!ier

—

LOG®
Loch
totalisateur

TRIF' 52.6Nm

STOP RESET FuWC ExT
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CORUS C700DC Fonction répétiteur gps externe (nmea

Cette feuille décrit les fonctions du C700DC
comme répétiteur d'un gps externe avec sortie
nmea0183. Pour cela, ce dernier doit étre relié
au circuit Corus via une interface NMEAG00

Les données disponibles sur le C700DC
dépendent directement de la programmation de
la sortie nmea du gps connecté et de celle de
l'interface NMEAB00. Consulter les notices
correspondantes si certaines informations sont
manquantes

La programmation de linterface NMEAG0O
s'effectue depuis un cadran C600AD.

Le C700DC n'est qu'un répétiteur des données

provenant du gps, il ne peut pas agir sur ce
dernier

com

LAT N
51°21.88
LONG E

1°23.39
1509 3.2Kts

UGHT WO0E WAV

Lat/Long

Position du bateau
Cap sur le fond
Vitesse sur le fond

Cap vers le waypoint BTW®
083°
DTW Nm

4.33
TO: DOVER

OKAY wse0 seoe EXIT

DTW
Distance au waypoint

Nom du waypoint
objectif

ELECT MOD

INST WMEA GP3 BT

Passage en mode
répétition instruments ou
gps (avec antenne
GPS600). Consulter la
notice correspondante
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MENU PRINCIPAL mup- B AT N
51921.88
LONG E

1°23.39
1509 3.2Kts

LIGHT M00E A

Presser et maintenir
LIGHT jusqu'au second
bip

-SET-

SET  CaL ISSUE EXT

SYSTEM

UGHT cowt wDG  £xT

Si un code secret (PIN)
a eté entré, il vous sera
HDG demandé avant

MAG ;e
Choix du type de v & oot d'accéder au menu CAL
cap affiché
(magnétique / vrai)

UNITE PN £

LES FONCTIONS SUIVANTES SONT DECRITES DANS LA NOTICE
GENERALE CORUS: CONT, SCALE, EXIT, HEADS, ISSUE, LIGHT & PIN

CORUS C700DC Fonction répétiteur gps externe (nmea) X?NAWCO

LatLong
Position du waypoint
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TO: DOVER

OKAY amen wrg e EXIT

XTE
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XTE Nm
3.87
L= |

TO: DOVER

oxAy asro wrow EXIT
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CORUS C700DC Fonction répétiteur Navstation

Cette feuille décrit les fonctions du C700DC
lorsqu'il est reli¢ & un lecteur de cartes
Navstation CO900NS

Pour accéder a ces fonctions, la Navstation doit
étre connectée sur le bus Corus et mise sous
tension. Sélectionner alors la fonction GPS
dans le menu MODE

Le C700DC deviendra un repétiteur de toutes
les données de navigation de la Navstation
(position, cap et distance vers 'objectif etc.).
Autres fonctions disponibles depuis le C700DC:
-Déclenchement et arrét de I""Homme a la mer”
-Activation d'une des routes de la Navstation
-Désignation d'un des waypoints de la base de
données comme objectif

-Création d'une marque a la position actuelle

Note: Pour les installations comprenant une
antenne GPS600.

L'antenne GPS600 contient sa propre base de
données (routes et waypoints) pour utilisation
avec C700DC seul. Les routes et points rentrés
sur la Navstation n'y apparaissent pas. Il est
donc impératif de mettre systématiquement
la Navstation en marche dés la mise sous
tension de l'installation pour que le C700DC
puisse proposer tous les waypoints et routes
disponibles.
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MENU PRINCIPAL mp-

-SET-

SYSTEM

LIGHT cowt WDG  ExT

HDG MAG
Choix du type de lw, e = l
cap affiché
(magnétique / vrai)

VAR
Permet d'entrer la

valeur de la VAR 1.0°W
déclinaison locale ok 4 ¥ Eat
(Est=E, Ouest=W)
pour obtenir le cap

vrai

. TIME  TiME +02:00
Permet d'entrer une

correction horaire i __W__EKS
afin d'obtenir I'neure

locale au lieu de
I'heure TU

LAT N

51°21.88
LONG E

1°23.39
150% 3.2Kts

LIGHT MODE DATA Mav

Presser et maintenir
LIGHT jusqu'au second
bip

SET  Ca iSSuf £xn

Si un code secret (PIN)
a été entré, il vous sera
demandé avant
d'accéder au menu CAL

!

CIRCLE

Permet d'ajuster
le rayon du
cercle d'alarme

W Ex

ARR 0.5Nm d'arrivfze au
|w, iy mlw“p"'“t

LES FONCTIONS SUIVANTES SONT DECRITES DANS LA NOTICE
GENERALE CORUS: CONT, SCALE, EXIT, HEADS, ISSUE, LIGHT & PIN

CORUS C700DC Fonction répétiteur Navstation

ELECT MOD

HET MMEA OFS LT

LAT N
51°21.88
LONG E

1°23.39
150% 3.2Kts

LIGHT MODE DATA WAV

Consultation de la liste
de waypoints et des
routes de la base de
données (pas de
modification possible)

ELECT MODI

INST WMEA OFS  EXT

Passage en mode répétition
instruments ou répétition
gps externe (avec interface
NMEAG00).Consulter les

notices correspondantes NAV

Données de navigation
BTW Cap vers le waypoint
DTW Distance au waypoint

Mode
Navigation
activé

MARK
Crée un waypoint a la
position actuelle du
bateau

MARK: MRK0O1

BTW ¥
083°
DTW Nm

4.33
TO: WPTO0O01

OKAY asdO WFOs EXIT

BTW§
076°
DTW Nm

0.02
TO: MOBOO1

WPT: WPT001

“{ NAVICO

Mode
Navigation
inactif
ROUTE
Permet de
choisir et
d'activer une
des routes de
la base de
données

RTE: RTEOO1

OWAY & v Eur

v WAYPT
Désigne comme
objectif un des
waypoints de la
base de
données

. ¥ Exv

MOB

Homme a la mer
Déclenchement a distance
de la fonction "Homme a la
mer” sur la Navstation. Un
point est immeédiatement
créé 3 la position actuelle et

TTW Temps avant arrivée
WCV Vitesse vers |'objectif
Position et nom du waypoint
XTE Ecart de route

Route et segment en cours

le C700DC affiche toutes
les données pour le
rejoindre

STOP

Arréte la navigation vers un
point ou suivant une route,
y compris la fonction
“Homme a la mer”

TO: WPT001

YES wNO

et



CORUS C700DC Fonction GPS [ NAVICO

Cette feuille résume les fonctions du C700DC MENU PRINCIPAL mp- 5'1{‘;1 -8
utilisé comme gps LONG E
Pour accéder a la fonction GPS, le C700DC doit 1923.39
étre relié a une installation comprenant une 1509 3.2Kts
antenne GPS600. Puis presser GPS dans le T
menu MODE

Presser et maintenir
LIGHT jusqu‘au second
bip

Le C700DC devient alors un gps complet
permettant de créer routes et waypoints et
d'afficher toutes les données de guidage vers
un objectif. Si le circuit comprend un pilote SYSTEM

Corus (TP300CX, WP300CX ou Oceanpilot), les UG cont 0G_ext
données du gps lui seront envoyées directement
pour obtenir un guidage vers le waypoint de

SET CAL ISSUE Exm

Si un code secret (PIN)
a été entré, il vous sera
demandé avant

destination (mode Naviock). HDG MAG ;
( ) Choix du type de - d'accéder au menu CAL
_ cap affiché
Le fonctionnement complet est détaillé dans la (magnétique / vrai)
notice de la GPS600 VAR s Pw e ex

Permet d'entrer

la valeur de la VAR 1.0°W
déclinaison SMowr 4 v eor

locale (Est=E,

Quest=W) pour

obtenir le cap
vrai

TIME T 4
Permet d'entrer une IIE: +02:00
correction horaire ik ¥ _LENT
afin d'obtenir I'heure

CRCLE

» oo iy CIRCLE
Permet d'ajuster
le rayon du

cercle d'alarme
locale au lieu de

ARR 0.5Nm d'arrivée au
lm' AT I waypoint
I'heure TU

LES FONCTIONS SUIVANTES SONT DECRITES DANS LA NOTICE
GENERALE CORUS: CONT, SCALE, EXIT, HEADS, ISSUE, LIGHT & PIN

CORUS C700DC Fonction GPS %"‘m

ELECT MOD =
INST MMEA GPS EXIT LAT N

51°21.88
LONG E

1°23.39
150% 3.2Kts

Mode Mode
Navigation Navigation
activé inactif ROUTE

Engage le
mode
Navigation
suivant une

Création des
waypoints et des

MARE WAYPT ROUTE EXIT

routes.
Voir la notice MARK e foley e
: Cré la base de
détaillée de la rée un waypoint a la données
GPSB00 position actuelle du MARK
bateau sET wos RTE: RTEQO1
w MF : 1 oeAY & ¥ ExiT
OHAY & Exim
i . WAYPT
MARK: MRKDO1 Wi WPTUO1 Engage le mode
08 3n [ ) ¥ ExiT - 4
> 4V BT Navigation vers
DTW Nm un des
433 waypoints de la
TO: WPT001 base de

données

ORAY anFO nFo e EXT ’
BTW#®

076°
DTW Nm

Passage en mode répétition

instruments ou répétition gps

externe.Consulter les notices
correspondantes

MOB

Homme a la mer
Déclenchement de la fonction
“Homme & la mer”. Un point
est immédiatement créé a la
position actuelle et le C700DC
affiche toutes les données pour
le rejoindre

0.02
TO: MOBOO1

CANCEL Données de navigation
BTW Cap vers le waypoint
DTW Distance au waypoint
TTW Temps avant arrivée
WCV Vitesse vers |'objectif
Position et nom du waypoint
————————— XTE Ecart de route ED2720 Iss 10 MDL 012196
Route et segment en cours

STOP

Arréte la navigation vers un
point ou suivant une route,
y compris la fonction
*Homme & la mer”

ORAY awen wroe EXIT

NAV

TO: WPT001

YES WO

et
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